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Come per i PDA è una relazione tra 2 configurazioni istantanee.
Data una MdT in questa configurazione: A

δ(q,Xi) = (p, Y, L) vuol dire: [X0, · · · , Xi−1, qXi, Xi+1, · · · , Xn] ⊢ [X0, · · · , pXi−1, Y,Xi+1, · · · , Xn]

1 Casi particolari

1.1 Spostamento a sinistra

1.1.1 i = 0

δ(q,X0) = (p, Y, L) vuol dire: [qX0, X1, · · · , Xn] ⊢ [pB, Y,X1, · · · , Xn]

1.1.2 i = n e Y = B

δ(q,Xn) = (p,B, L) vuol dire: [X0, · · · , Xn−1, qXn] ⊢ [X0, · · · , pXn−1] (la
cella vuota finale non si segna)

1.2 Spostamento a destra

1.2.1 i = 0 e Y = B

δ(q,X0) = (p,B,R) vuol dire: [qX0, X1, · · · , Xn] ⊢ [pX1, · · · , Xn] (la cella
vuota iniziale non si segna)

1

20231221080914-transizione_tra_stati_di_un_pda.org
20231228094910-descrizione_istantanea_di_una_macchina_di_turing.org
20231228092431-macchine_di_turing.org


1.2.2 i = n

δ(q,Xn) = (p, Y,R) vuol dire: [X0, · · · , Xn−1, qXn] ⊢ [X0, · · · , Xn−1, Y, pB]
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