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Date due configurazioni I, J , se I ⊢∗ J allora si dice che J è raggiungi-
bile in 0 o più mosse da I.

Definizione ricorsiva:

• Ogni configurazione I è raggiungibile da se stesa (0 mosse).

• I ⊢∗ J se esiste una configurazione K tale che I ⊢ K,K ⊢∗ J

Definizione induttiva:

I∗J se esiste una sequenza di configurazione K1,K2, · · ·Km tale
che:

• I = K1

• J = Km

∀i ∈ {1, 2, · · · , n− 1} si ha che Ki ⊢ Ki+1

1 Teorema 1

Se P è un PDA e (q, x, α) ⊢∗ (p, y, β) allora ∀w ∈ Σ∗ e ∀γ ∈ Γ∗ vale
(q, xw, αγ) ⊢∗ (p, yw, βγ).

2 Teorema 2

Se P è un PDA, e (q, xw, α) ⊢∗ (p, yw, β) allora vale anche (q, x, α) ⊢∗

(p, y, β).
Non è vero che per (q, xw, αγ) ⊢∗ (p, yw, βγ) vale anche (q, x, α) ⊢∗

(p, y, β) perchè è possibile che durante la computazione sia necessario ac-
cedere (rimuovere e poi reinserire) ad elementi di γ affinchè abbia successo.
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